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I. НЕПОСРЕДСВЕННОЕ ИНТЕГРИРОВАНИЕ�
�
� EMBED Equation.3  ����
�
Подведение под знак дифференциала�
�



� EMBED Equation.3  ����
а) m=0. Вынести а за знак интеграла. Выделить полный квадрат в знаменателе, переходя к табличному интегралу.


б)� EMBED Equation.3  ���. Числитель дополнить до произвольной квадратного трёхчлена; Разбить на два интеграла, один из которых табличный, а другой вида а).�
�
� EMBED Equation.3  ����
Метод вычислений аналогичен 1.3. Конечном итоге интеграл сводится к табличному.�
�






� EMBED Equation.3  ����
а) � EMBED Equation.3  ���  � EMBED Equation.3  ��� Понижение степени:


� EMBED Equation.3  ���


б) Путём отделения одного множителя sinx или cosx и замены конфункции новой переменной�
�
� EMBED Equation.3  ���


� EMBED Equation.3  ���


p=2k+Lk� EMBED Equation.3  ����
� EMBED Equation.3  ���
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По таблице


с учётом


линейности�
�



� EMBED Equation.3  ����
�
МЕТОДЫ


1.Интегрирование


2. Замены переменных�
�
 





II. ИНТЕГРИРОВАНИЕ РАЦИОНАЛЬНЫХ ДРОБЕЙ:   � EMBED Equation.3  ����
�
� EMBED Equation.3  ���


Где a,b – действительные корни Q(x); x2+px+q не имеет действительных корней.


Коэффициенты находят: привести к общему знаменателю и приравнять числители


а) приравнять коэффициенты при одинаковых степенях;


б) в случае различных действительных корней придать x значение равные корням;


в) Комбинирование а) и б).�
�
III. ИНТЕГРИРОВАНИЕ ПО ЧАСТЯМ: � EMBED Equation.3  ����
�
� EMBED Equation.3  ���


За u берётся подчёркнутая функция.�
�
IV. МЕТОД ЗАМЕНЫ ПЕРЕМЕННОЙ�
�



1�
� EMBED Equation.3  ����



Ax + b = zn, n- НОК(q1,q2…)�
�



2�
� EMBED Equation.3  ���


Тригонометрические


подстановки�
а)� EMBED Equation.3  ���� EMBED Equation.3  ���� EMBED Equation.3  ���=� EMBED Equation.3  ��� 


б)� EMBED Equation.3  ���


в) � EMBED Equation.3  ����
�



3�
� EMBED Equation.3  ����
� EMBED Equation.3  ����
�



4�
� EMBED Equation.3  ����
� EMBED Equation.3  ��� Интеграл приводится к виду 1.4�
�



5�
� EMBED Equation.3  ����
� EMBED Equation.3  ����
�



6�
� EMBED Equation.3  ����
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�
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� EMBED Equation.3  ����
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� EMBED Equation.3  ����
�
8�
Интеграл от суммы и разности чётных степеней sinx и cosx – заменой: tgx=t�
�
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